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บทคัดยอ 
โครงงานนี้เปนการพัฒนาเครื่องตั้งเวลาใหอาหารปลาอัตโนมัติโดยใชบอรดไมโครคอนโทรลเลอร Arduino UNO โดยระบบจะ
สามารถรายงานอุณหภูมิและคุณภาพน้ํา ผานทางจอแสดงผล LCD และ Node-Red ซึ่งในการตั้งคาและเลือกรูปแบบการ
แสดงผลขอมูลตาง ๆ สามารถทําไดผานปุมกด ซึ่ งจากการทดสอบการทํางานแสดงใหเห็นวาระบบสามารถทํางานไดตาม
วัตถุประสงคที่กําหนดไว ไดอยางมีประสิทธิภาพ 
คําสําคัญ:  อาดโูน  เครื่องตั้งเวลาใหอาหารปลา  การตั้งเวลาดวยอาดูโน 
 
Abstract 
This project is the timer development of an automatic fish feeder mechanism using the microcontroller 
board as the Arduino UNO. The system can report the temperature and water quality. These were 
displayed via the LCD and Node-Red. This system cans setting and selecting formats of data display which 
were done via the keypad. The function tests show that the system can operate effectively according to 
the specified objectives. 
Keywords:  Arduino,  Automatic Fish Feeder,  Arduino Timmer 
 
1. บทนํา 
 ในปจจุบันบอรดไมโครคอนโทรลเลอร Arduino ไดรับ
ความนิยมนํ ามาประยุกต ใช งานในด านต าง ๆ อย าง
แพรหลาย [1-2]  เนื่องจากบอรดและชุดอุปกรณเช่ือมตอ
เพื่อใชงานมีราคาถูก สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม สั่งการ
ไดอยางมีประสิทธิ์ภาพ อีกทั้งยังมีหลายรุน หลายขนาด ให
เลือกใชงานไดอยางหลากหลายตามประเภทของงานไดอยาง
คลอบคลุม ซึ่งบอรดไดถูกออกแบบมาใหมีความสะดวกใน
การใชงานโดยเช่ือมตอเขากับคอมพิวเตอรดวยพอรต USB 
และ มีพอรตเช่ือมตออุปกรณภายนอกใหใชงาน แสดงดังรูป
ที่ (1)  
 โครงงานนี้เปนการพัฒนาเครื่องตั้งเวลาดวยปุมกด
เพื่ อ ให อาหารปลาตามเวลาที่ กํ าหนด ไว โดยใชบอรด

ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino UNO R3 โดยระบบจะมีการ
รายงานอุณภูมิและคุณภาพน้ําผานทาง LCD และ Node-
Red 

 
รูปที่ 1 บอรดไมโครคอนโทรลเลอร Arduion UNO R3 [3] 
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2. ทฤษฎีพื้นฐาน 
 บอรดไมโครคอนโทรลเลอร Arduino สามารถเช่ือมตอ
เซนเซอร และอุปกรณภายนอกเพื่อควบคุมและสั่งการดวย
โปรแกรมภาษา C โดยสามารถเขียนโปรแกรมดวย Arduion 
IDE และอัปโหลดโคดโปรแกรมผานทาง USB พอรต โดยใน
โครงงานนี้ จะมีอุปกรณ และเซนเซอรที่ ใชประกอบใน
โครงงานดังน้ี  
2.1 เซ็นเซอรวัดคา pH ของน้ํา (pH Sensor) 
 pH Meter คือ เครื่องมือทางไฟฟาที่ใชวัด pH ของ
สารละลาย โดยหลักการวัดความตางศักย (Potentiometer) 
ประกอบดวย สวนสําคัญ 2 สวน ที่ทําใหเครื่องสามารถ
ทํางานไดครบวงจร สวนประกอบทั้ง 2 คือ อิเลคโทรด และ
ตัวเครื่อง โดยในโครงงานนี้ เลือกใช  pH Electrode รุน 
E201-BNC เนื่องจากเปนอุปกรณที่มีความทนทานและ
สามารถใหผลการวัดที่มีความถูกตองตามวัตถุประสงค แสดง
ดังรูปที ่2 

 
รูปที่ 2 เซนเซอรวัดคา pH ของน้ํา (pH Sensor) [4] 

2.2 เซ็นเซอรวัดอุณภูมิน้ํา (Waterproof Temperature 
Sensor) 
 ไอซีสําหรับวัดอุณหภูมิมีอยูหลายแบบ ถาแบงตาม
สัญญาณเอาตพุตจะแบงไดเปนสองประเภทคือ ไอซีที่ให
เอาตพุตแบบอนาล็อกและแบบดิจิตอลโดยไอซีแบบดิจิตอล
จ ะ มี ว ง จ ร แ ป ล งสั ญ ญ าณ  ADC (Analog to Digital 
Converter) รวมอยูภายใน โดยในโครงงานนี้เลือกใช โพรบ
วัดอุณหภูมิ DS18B20 ซึ่งเปนไอซีดิจิตอลเทอรโมมิเตอรแบบ
โปรแกรมคาความละเอียด และใชการอินเตอรเฟส แบบ 1-
Wire และไมตองตออุปกรณภายนอกแบบจุมลงไปใน
ของเหลว แสดงดังรูปที่ 3 

 
รูปที่ 3 Waterproof Temperature Sensor (DS18B20) [5] 

 

2.3 โมดูลนาฬิกาแบบแสดงเวลาจริง (Real Time Clock 
Module) 

ในโครงงานนี้ ใช โมดูลนาฬิกา DS3231 RTC Real 
Time Clock Module AT24C32 แบบแสดงเวลาจริง RTC 
(Real time clock) มีความถูกตองแมนยําสูง มีแบตเตอรรี่ 
พรอมใชงาน สามารถตั้งคา วัน เวลาได โดยสามารถแสดงผล
เวลาแบบ 24 ช่ัวโมงและแบบ 12 ช่ัวโมงได การตอใชงานกับ 
Arduino ผาน I2C/IIC แสดงดังรูปที่ 4 

 
รูปที่ 4 โมดูลนาฬิกา RTC DS3231 [6] 

 

2.4 ปุมกดเมทริกซแบบ 4x4 (4x4 Matrix Keypad) 
ปุมกดเมทริกซแบบขนาด 4x4 ใชสําหรับการกดปุมเพื่อ

ปอนคําสั่งและตัวเลข กําหนดการทํางานของระบบ แสดงดัง
รูปที่ 5 

 
รูปที่ 5 ปุมกดเมทริกซแบบ 4x4 [7] 

 

2.5 หนาจอแสดงผล LCD 
ในโครงงานนี้ใชจอแสดงผล IIC/I2C 2004 LCD (Green 

Screen) with backlight of the LCD screen ห น า
จอแสด งผล  LCD สี เขี ย ว  (Green Screen) ขน าด  20 
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ตัวอักษร 4 บรรทัด มีโมดูล IIC/I2C แสดงดังรูปที่ 6 

 
รูปที่ 6 จอ LCD 2004 [8] 

 
2.6 NodeMCU 

NodeMCU คือ บอรดคล าย  Arduino ที่ ส ามารถ
เช่ือมตอกับ WiFi ไดสามารถเขียนโปรแกรมดวย Arduino 
IDE ไดเชนเดียวกับ Arduino ภายในบอรดของ NodeMCU 
ประกอบไปดวย ESP8266 พรอมอุปกรณอํานวยความ
สะดวกต างๆ เชน พอรต micro USB สําหรับจายไฟ/
อัปโหลดโปรแกรม, ชิพสําหรับอัปโหลดโปรแกรมผานสาย 
USB, ชิพแปลงแรงดันไฟฟา และขาสําหรับเชื่อมตออุปกรณ
ภายนอก แสดงดังรูปที่ 7 

 
รูปที่ 7 NodeMCU [9] 

 
 

3. การออกแบบ 
 การออกแบบและขั้นตอนการทํางานของระบบโดย
ภาพรวมแสดงดังรูปที่ 8 การเชื่อมตอเซนเซอรและอุปกรณ
ตางๆ  ของเครื่องตั้งเวลาใหอาหารปลาอัตโนมัติโดยใช 
Arduino แสดงดังรูปที่ 9 และ โครงสรางของเครื่องตนแบบ
ที่สรางขึ้นเพื่อทดสอบการทํางานแสดงดังรูปที่  10 -11
ตามลําดับ 

 
รูปที่ 8 ขั้นตอนการทํางานของระบบโดยภาพรวม 

 
รูปที่ 9 การเชื่อมตอเซนเซอรและอุปกรณ 
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รูปที่ 10 รูปชิ้นงานดานหนา 
 

 

รูปที่ 11 รูปชิ้นงานดานขาง 
 

4. ผลการทดลอง 
 เมื่อทดสอบการทํางานพบวาระบบสามารถตั้งคาการให
อาหารปลาตามชวงเวลาที่กําหนดและสามารถรายงานผล
ขอมูลผานทางหนาจอ LCD และ Node Red ไดตามที่
กําหนดเงื่อนไขไวแสดงดังรูปที่ 12 – 13 ตามลําดับ 

 

 
รูปที่ 12 การรายงานผลผานหนาจอ LCD 

 

 

รูปที่ 13 การรายงานผลผาน Node-Red 

 

 5. สรุป 
 จากการทดลองเครื่องตนแบบพบวาระบบจะสามารถ
ใหอาหารปลาตามชวงเวลาที่กําหนดและรายงานอุณหภูมิ 
คุณภาพนํ้า ผานทางจอแสดงผล LCD และ Node-Red ตาม
วัต ถุ ป ระสงค ที่ กํ าหนด ไว  ได อย า ง  ค รบถ วน และมี
ประสิทธิภาพสามารถ นําไปประยุกตใชงานจริงได 
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